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Sistemas

CH Total 72 | Padréo PD 72 | Laboratério LB 0 | Campos CP 0 | Estagio ES 0 | Orientagdo OR 0
CH semanal 4 |Padrdao PD 4 | Laboratério LB 0 [ Campos CP 0 | Estagio ES 0 | Orientagdo OR 0

EMENTA (Unidade Didética)

Sistemas de controle continuos, conceitos e andlise. Sistemas de malha aberta e malha
fechada, realimentacdo. Diagrama de Blocos. Analise de Estabilidade pelo Critério
Routh-Hurwitz. Estabilidade. Erros em Regime Permanente. Lugar das Raizes. Projeto
de Controladores PID.

Assinatura:

Validade a partir de:

Chefe do Departamento ou unidade equivalente:

*OBS: ao assinalar a opgdo % EAD, indicar a carga horéria que sera a distancia.




Anexo 1 - Disciplina: Sistemas de Controle
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