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Ficha 1 (permanente)

Disciplina: Modelagem de Siatemas Cadigo: DEE208
Natureza:

(X) Obrigatoria (X) Semestral () Anual ( ) Modular

() Optativa

Pré-requisito: o )
. Co-requisito: - | Modalidade: ( x ) Presencial () Totalmente EaD ( )..... % EaD*
Matematica IV

CH Total: 72

Padrao (PD): 54 Laboratério (LB): 18 | Campo (CP): 0 | Estagio (ES): 0 | Orientada (OR): 0 | Pratica Especifica (PE): 0
CH semanal: 4

EMENTA (Unidade Didética)

Transformada de Laplace. Resposta no tempo e em frequéncia. Andlise via Transformada
de Laplace. Respostas dos sistemas através de resolucdo de equacdes diferenciais.
Modelos para analise dos sistemas. Modelagem de sistemas dinamicos mecanicos,
elétricos, fluidos e térmicos. Analogias. Ferramentas de simulacéo.

Chefe de Departamento ou Unidade equivalente:

Assinatura:

*OBS: ao assinalar a opgdo % EAD, indicar a carga horaria que sera a distancia.
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