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CH Total:54 Pratica Estagio de Pratica Como

Padrao Laboratério |Campo Estagio Orientada Especifica Formacgao Extensao Componente

CH (PD):54 |(LB):0 (CP):0 (ES): 0 (OR): 0 (PI?)' 0 Pedagdgica (EXT):0 Curricular
Semanal: 3 ) (EFP):0 (PCC):0

Indicar a carga horaria semestral (em PD-LB-CP-ES-OR-PE-EFP-EXT-PCC)

*indicar a carga horaria que sera a distancia.
EMENTA

Conceitos e simbologia basica em eletricidade, normas, equipamentos de medidas elétricas e seguranga no trabalho com eletricidade.
Conceitos basicos de automagao industrial. Principais equipamentos e fungbes associadas ao acionamento e comando em automagao.
Nogdes basicas de redes industriais, arquitetura e aplicagdes. Projeto de automagéao industrial: diagrama de forga e diagrama de comando.
Controladores Logicos Programaveis (CLP). Principais linguagens de programagao de CLPs. Principios de funcionamento de sistemas
supervisorios e sistemas de controle e aquisigao de dados.

PROGRAMA

Unidades de conhecimento:

-Conceitos e simbologia basica em eletricidade: Leis de Kirchhoff, Lei de Ohm, Poténcia e Energia, Circuitos em corrente continua e
alternada, nogdes basicas de dimensionamento de condutores e protegdo em circuitos elétricos de corrente alternada em baixa tensao.

-Normas, equipamentos de medidas elétricas e seguranga no trabalho com eletricidade: NBR 5410 e outras, Medidores elétricos e
funcionamento, EPIs e EPCs basicos para trabalho com eletricidade

-Conceitos basicos de automagéo industrial: piramide de planejamento de projetos de automagéo. Niveis de automagéao

-Principais equipamentos e fungbes associadas ao acionamento e comando em automacao: seccionadores, contatores, disjuntores, relés e
outros dispositivos basicos para comando automatico de maquinas e motores.

-Nogdes basicas de redes industriais, arquitetura e aplicagdes: principais tipos de protocolo de comunicagéo, arquiteturas de redes e
aplicagdes.

-Projeto de automacgao industrial: diagrama de forga e diagrama de comando para acionamento de maquinas elétricas.

-Controladores Légicos Programaveis (CLP). Principais linguagens de programagéo de CLPs.: Principais elementos e funcionamento de um
CLP, linguagem Ladder de programagao, interface IHM.




-Principios de funcionamento de sistemas supervisdrios e sistemas de controle e aquisigdo de dados: Sistemas SCADA e SDCD para
supervisao de plantas industriais.

Cronograma (exigindo 1h por dia util de dedicagao do aluno):

Semana [Em/De Até Modalidade |CH (horas) [PD/LB |Conteudo/Avaliacdes

1 03/05/2021 |09/05/2021 |Assincrona |5 PD Conteudo introdutério

2 10/05/2021 |16/05/2021 |Assincrona |5 PD Eletrotécnica basica: leis fisicas

3 17/05/2021 [23/05/2021 |Assincrona |5 PD Eletrotécnica basica: Poténcia e energia

4 24/05/2021 [30/05/2021 |Assincrona |5 PD Eletrotécnica basica: circuitos de CA

5 31/05/2021 |06/06/2021 |Assincrona |5 PD Eletrotécnica basica: motores elétricos
|||6 07/06/2021 |13/06/2021 |Assincrona |5 LB Diagrama de forga e comando de motores
7 14/06/2021 [20/06/2021 |Assincrona |2 PD  |Avaliagdo 1
8 21/06/2021 [27/06/2021 |Assincrona |5 PD  |Automagso basica

9 28/06/2021 |04/07/2021 |Assincrona |5 PD Redes industriais

10 05/07/2021 [11/07/2021 |Assincrona |5 LB CLP e Ladder

11 12/07/2021 [18/07/2021 |Assincrona |5 LB Sistemas supervisorios

12 19/07/2021 [25/07/2021 |Assincrona |2 PD IAvaliagdo 2

13 26/07/2021 |01/08/2021 |Assincrona Exame Final

OBJETIVO GERAL
Propiciar ao aluno conhecimentos basicos relacionados a eletrotécnica e a automagao industrial, tornando-o apto a reconhecer os principais

elementos que comp&em projetos relacionados a estas areas, conhecendo os principios basicos de funcionamento e os principais métodos
para dimensionamento de sistemas elétricos industriais.

OBJETIVO ESPECIFICO
Familiarizar o aluno com:
- Conceitos basicos de eletricidade
-Principais normas da area
-Conceitos basicos de automagao
-Principais elementos de um sistema de automagéao industrial
-Redes de automacao industriais
-Projetos de forga e comando para acionamento de maquinas
-CLPs e sua programagao

-Aplicagbes de sistemas SCADA e SDCD

PROCEDIMENTOS DIDATICOS
A disciplina sera ministrada 100% de forma ASSINCRONA.

O professor utilizara o Microsoft Teams para todas as aulas, podendo realizar inclusive a gravacéo de aulas em video, divulgando-as também
em seu Canal no Youtube.

Atividades assincronas semanais serao divulgadas pelo Microsoft Teams, tendo prazo de retorno para contabilizagao de frequéncia estipulado
individualmente, seguindo as exigéncias das resolugdes que regentes o PERE3 da UFPR.

A CH de LB sera realizada via desenvolvimento e uso de algoritmos softwares gratuitos e com licenga educacional.

FORMAS DE AVALIAGAO
As 2(duas) avaliagbes constantes no cronograma serao realizadas na forma assincrona, no formato de atividades e trabalhos a serem
desenvolvidos e entregues dentro de um prazo de retorno para contabilizagdo de nota e frequéncia estipulado individualmente, também
seguindo as exigéncias das resolugdes que regentes o PERE3 da UFPR.

A Avaliagao 1 tera valor de 50(quarenta e cinco) pontos.

A Avaliagao 2 tera valor de 50 (quarenta e cinco) pontos.

A Nota Final sera dada pela soma aritmética simples das notas obtidas junto a Avaliagao 1 e Avaliagao 2.
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